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RESUMO PREPARACAO EXPERIMENTAL

Este projeto tem como objetivo a promoc¢ao da
tecnologia de soldadura robotizada, avancada, e
com caracter de significativo grau de
transversalidade a industria, tendo em vista o
desenvolvimento de processos mais eficientes, em
termos de utilizacao de recursos de producao, em
processo de soldadura.

PROPOSTA DE RESOLUCAO

A solucao proposta sera desenvolvida em fases distintas, sendo as principais: a
implementacao de simulacdoes numeéricas, a realizacao de ensaios experimentais e a
criacao de uma base de dados de parametros 6timos de soldadura, em contexto de
investigacao fundamental (dominio transversal a industria) e desenvolvimento
experimental (com aplicacao, particular, ao caso de estudo de quadros de bicicleta,
constituido por ligas de aluminio e com estrutura hiperestatica).

RESULTADOS

* Criacao de base de dados de parametros 6timos de
soldadura.

* Soldadura de estruturas hiperestaticas.
* Soldadura de ligas de aluminio.
* Controlo de qualidade de soldadura.

* Automatizacao de processos de soldadura.

ACKNOWLEDGMENTS

Projeto financiado pelo programa PORTUGAL2020: SI I&DT Individual — Aviso 16/S1/2015 (Proj. n2 9703) E ;E“ 'Pb ﬁﬂh&gfﬂ'ﬁ“ﬁc”“:”
Empresa proponente ROBOPLAN



